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Vorwort

Der Einsatz autonomer technischer Systeme im Straßenverkehr wirft eine
Fülle von gesellschaftspolitischen, ethischen und rechtlichen Fragen auf.
Es handelt sich überwiegend um die gleichen Probleme, welche Digitali-
sierung, Automatisierung und Vernetzung auch in anderen gesellschaftli-
chen Bereichen erzeugen, von der industriellen Produktion („Industrie
4.0“) über die vernetzte Service- und Medizinrobotik bis hin zum bald
wohl allgegenwärtigen „Internet der Dinge“. Der Sektor „Mobilität“ stellt
freilich einen der technischen wie ökonomischen Treiber dieser Entwick-
lung dar, die man hinsichtlich Umfang und möglicher Auswirkungen zu
Recht mit der Industriellen Revolution des 18. und frühen 19. Jahrhun-
derts verglichen hat. Umso wichtiger ist es, die neue „Digitale Revoluti-
on“ beizeiten normativ, d.h. durch Ethik und Recht, zu steuern und ihre
Auswirkungen human zu gestalten.

Der vorliegende Band enthält eine Auswahl von Beiträgen, die auf den
Würzburger Technikrechtstagen 2015 und 2016 vorgestellt wurden. Die
Arbeiten behandeln zentrale Rechtsfragen rund um das Fahren unter Ein-
satz autonomer Systeme. So geht es um Sorgfaltsanforderungen (Brian
Valerius), um Fragen des Datenschutzes (Alexander Rossnagel), um die
Haftung der Provider (Frank Peter Schuster) und um Rechtsprobleme des
Versicherungsschutzes (Ina Ebert). Ein besonderer Schwerpunkt liegt auf
den ethischen und rechtlichen Fragen, die durch neuartige Kollisionsver-
meidesysteme im Straßenverkehr gestellt werden (Jan Joerden, Frank Pe-
ter Schuster, Susanne Beck und Eric Hilgendorf).

Das Buch wäre ohne die Hilfe der Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter der
Würzburger Forschungsstelle RobotRecht (www.robotrecht.de) nicht zu-
stande gekommen. Dafür möchte ich mich herzlich bedanken. Mein be-
sonderer Dank gilt Herrn Jochen Feldle, der den Band redaktionell betreut
und entscheidend dazu beigetragen hat, dass er ohne größeren Zeitverlust
erscheinen konnte. Zu danken habe ich auch Herrn Kollegen Alexander
Pretschner, TU München, für seine Unterstützung sowie der Bayerischen
Akademie der Wissenschaften, welche die 4. Würzburger Technikrechtsta-
gung in ihren Räumen in München aufgenommen hat.

   

Veitshöchheim, den 20. November 2016 Eric Hilgendorf
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